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© Klemmeinrichtung 

Klemmeinrichtung mit einem Schenkel, einem bewegli- 
chen Arm, der auf dem Schenkel verschiebbar ist, einer Bak- 
ke an dem beweglichen Arm, einem Schieber auf dem 
Schenkel, einem Betatigungshandgriff, der am beweglichen 
Arm verschwenkbar ist, einem Bugel, der sowohl mit dem 
Handgriff als auch mit dem Schieber gelenkig verbunden ist, 
und mit Spannmitteln, die zwischen dem Handgriff am be- 
weglichen Arm und dem Schieber wirken, wobei eine Beta- 
tigung des Handgriffs zum Eingriff des Schiebers mit dem 
Schenkel fiihrt, wahrend eine Verstellung des bewegbaren 
Arms moglich ist, so daS man die Betatigung der Klemmein- 
richtung mit nur einer Hand ausfiihren kann. 
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Patentanspruche 



1. Klemmeinrichtung mit einem auf einem Schenkel 
verschieblichen Arm, der mit einer Backe ausge- 
fuhrt ist, dadurch gekennzeichnet, daB auf dem 5 
Schenkel (11, 100) ein Schieber (30, 112) vorgesehen 
ist, der mittels einer Betatigungseinrichtung (28, 
109) mit dem Schenkel bei der Verstellung des be- 
weglichen Arms (10, 103) in Eingriff zu bringen ist. 

2. Klemmeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 10 
kennzeichnet, daB die Betatigungseinrichtung ei- 
nen am beweglichen Arm (10, 103) angelenkten 
Handgriff (28, 109) und einen Biigel (34, 16) auf- 
weist der sowohl am Handgriff (28, 109) als auch 
am Schieber (30, 1 12) angelenkt ist 15 

3. Klemmeinrichtung nach den Anspruchen 1 oder 
2, dadurch gekennzeichnet, daB Spannmittel (35, 24) 
zwischen dem Handgriff (28, 109) am beweglichen 
Arm und dem Schieber (30, 112) wirksam sind. 

4. Klemmeinrichtung nach einem der Anspruche 1 20 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB der bewegliche 
Arm ein Paar Liinetten (21, 104) fur einen zueinan- 
der entgegengesetzt gerichteten Angriff am Schen- 
kel aufweist, die fur diesen Angriff beaufschlagt 
sind. 25 

5. Klemmeinrichtung nach einem der Voranspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Handgriff 
(28, 109) vom Schenkel (1 1, 100) weg gespannt ist. 

6. Klemmeinrichtung nach einem der Voranspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Schlitten (30, 30 
112) von U-formigem Querschnitt ist, und daB sich 
der Schenkel (11, 100) durch eine Offnung in einem 
Steg (31, 113) erstreckt, die dem AuBeren des 
Schenkels(ll, 100) komplementar entspricht. 

7. Klemmeinrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge- 35 
kennzeichnet, daB die oberen Flachen des Schie- 
bers (30, 112) komplementar zu den gegeniiberlie- 
genden unteren Flachen des beweglichen Arms (10, 
103) gestaltet sind. 

8. Klemmeinrichtung nach einem der Voranspru- 40 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Schenkel (11, 
100) mit einer festen Backe (12, 102) an einem sei- 
ner Enden ausgefuhrt ist. 

9. Klemmeinrichtung nach einem der Voranspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Schieber (30) 45 
einen Stift (33) fur den Angriff am Schenkel (11) 
tragt wenn die Betatigungseinrichtung (28) ausge- 
lostwird. 

10. Klemmeinrichtung nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB eine Zugfeder einendig mit 50 
dem Stift (33) und anderendig mit der Betatigungs- 
einrichtung (28) in Verbindung stent, um eine vom 
Schenkel weggerichtete Vorspannung zu erzeugen. 

11. Klemmeinrichtung nach einem der Voranspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB eine Schraube 55 
(19) am beweglichen Arm (10) derart vorgesehen 
ist, daB sie eine Verschiebung von dessen Backe 
(13) wenigstens in Bezug auf ein Teil (16) des be- 
weglichen Arms bewirkt, um die Backe auf ein 
Werkstuck zu und von Ietzterem weg bewegen zu 60 
konnen. 

12. Klemmeinrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 8. dadurch gekennzeichnet, daB der Schlitten 
(112) eine Aussparung (119) innerhaib eines Gehau- 
ses (117) aufweist, welches auf dem Schenkel (100) 65 
verschiebbar ist 

13. Klemmeinrichtung nach Anspruch 12, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Gehause derart mit dem 



beweglichen Arm (103) verbunden ist, daB es sich 
mit diesem Arm bei dessen Verstellung gemein- 
schaftlich bewegt 

14. Klemmeinrichtung nach Anspruch 13, dadurch 
gekennzeichnet, daB eine Druckfeder (124) in der 
Aussparung (119) des Gehauses vorgesehen ist, die 
einendig an einer Schulter (120) auf der einen Seite 
der Aussparung angreift, und die anderendig im 
Eingriff mit dem Schlitten (1 12) derart steht, daB sie 
letzteren in Richtung auf den beweglichen Arm be- 
aufschlagt 

15. Klemmeinrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 8 oder nach den Anspruchen 12 bis 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB der bewegliche Arm (103) an 
dem vom Schenkel (100) entfernt Iiegenden Ende 
eine Gewindeoffnung aufweist, die eine Schraub- 
spindel (106) aufnimmt, deren eines Ende eine 
Handhabe (107) aufweist, und an deren anderem 
Ende die Backe (108) befestigt ist 

16. Klemmeinrichtung nach einem der Voransprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Schlitten (30, 
112) mit einem Keilabschnitt gegen den Schenkel 
(11, 100) driickt, und gegen welchen der Schlitten 
zum Eingriff gelangt, wenn die Betatigungseinrich- 
tung (28, 109) zur Verstellung des beweglichen 
Arms betatigt wird. 

17. Klemmeinrichtung nach Anspruch 16, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Keilabschnitt wenigstens 
in Bezug auf den Schlitten (30, 112) derart einstell- 
bar ist, daB der Schlitten mit einem dickeren Ab- 
schnitt am Keilabschnitt angreift 

18. Klemmeinrichtung nach Anspruch 17, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Einstellung des Keilab- 
schnittes mittels eines Schraubkopfes im Eingriff 
mit dem Schlitten (30, 112) erfolgt, wobei der Keil- 
abschnitt in einer eingestellten Position durch die 
Kraft einer Feder gehalten ist 

Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Klemmeinrich- 
tung, bei der ein beweglicher Arm mit einer Backe ver- 
sehen und auf einem Schenkel angeordnet ist. Norma- 
Ierweise tragt bei Klemmeinrichtungen dieser Art der 
Schenkel eine feste Backe. 

Bei bekannten Klemmeinrichtungen dieser Art ist es 
fur die Einspannung eines Werkstuckes erforderlich, 
den Schenkel mit einer Hand zu halten und den bewegli- 
chen Arm mit der anderen Hand zu verschieben, bis die 
bewegliche Backe am Werkstuck anliegt Sodann wird 
eine Einstellung vorgenommen, um die bewegliche Bak- 
ke am Werkstuck zur festen Anlage zu bringen. Haufig 
besteht die Notwendigkeit, das Werkstuck in einge- 
spanntem Zustand in seiner Stellung zu halten, wobei es 
ohne Hilfestellung fur eine Bedienungsperson schwierig 
ist, dies bei Betatigung der Klemmeinrichtung auszufuh- 
ren. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine 
Klemmeinrichtung zu schaffen, bei der der bewegliche 
Arm entlang des Schenkels wahrend der Betatigung der 
Klemmeinrichtung mit nur einer Hand zu verschieben 
ist 

Die erfindungsgemaBe Klemmeinrichtung ist mit ei- 
nem auf einem Schenkel verschieblichen Arm ausge- 
fuhrt, der eine Backe tragt, wobei sie sich dadurch kenn- 
zeichnet, daB auf dem Schenkel ein Schieber vorgese- 
hen ist, der mittels einer Betatigungseinrichtung mit 
dem Schenkel bei der Verstellung des beweglichen 
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Arms in Eingriff zu bringen ist 

Mit der erfindungsgemaBen Klemmeinrichtung ge- 
lingt es, dank der Betatigungseinrichtung den bewegli- 
chen Arm entlang des Schenkels mit lediglich einer 
Hand zu bewegen, wohingegen die andere Hand zum 
Halten des Werksttickes frei blcibt. 

Vorteilhaft ist die Betatigungseinrichtung als ein am 
Arm angelenkter Handgriff ausgefuhrt, wobei ein Biigel 
Handgriff und Schieber gelenkig miteinander verbindet. 

Bei einer Ausfuhrungsform der Erfindung ist der 
Schieber mit einem Stift fur den Eingriff an einer Kante 
des Schenkels ausgefuhrt. 

Bei einer anderen Ausfuhrungsform ist fur den Schie- 
ber ein Gehause vorgesehen, welches auf dem Schenkel 
verschieblich ist und eine Feder aufweist, urn den Schie- 
ber mit zwei gegenuberliegenden Kanten des Schenkels 
im Eingriff zu halten. Das Gehause lafit sich zusammen 
mit dem beweglichen Arm bewegen und kann mit dem 
Handgriff eine Griffanordnung bilden. 

Der bewegliche Arm kann weiterhin ein Paar Lunet- 
ten fur den Angriff am Schenkel aufweisen. 

Die Klemmeinrichtung laBt sich schlieBIich mit Mit- 
teln fur eine Verstellung der am beweglichen Arm be- 
findlichen Backe in Bezug auf den beweglichen Arm 
derart ausftihren, daB dadurch das Werkstuck festge- 
klemmt werden kann. 

Der Schenkel wird wahlweise mit einer festen Backe 
oder mit einem zweiten beweglichen Arm ausgefuhrt. 

Nachstehend wird die Erfindung unter Bezugnahme 
auf die Zeichnungen an Beispielen veranschaulicht; in 
den Zeichnungen zeigen: 

Fig. 1 eine teilweise Querschnittsdarstellung bei einer 
ersten erfindungsgemaBen Klemmeinrichtung, 

Fig. 2 einen Querschnitt durch den Schenkel gemaS 
Fig. 1, 

Fig. 3 eine teilweise Querschnittsdarstellung bei einer 
anderen erfindungsgemaBen Klemmeinrichtung, 

Fig. 4 eine perspektivische Darstellung eines Schie- 
bers der Klemmeinrichtung nach Fig. 3, 
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20 



25 



30 



35 



feste Backe 12 beaufschlagt ist. 

Das zweite Teil 17 ist ebenfalls mit einem Paar Platten 
ausgefuhrt, die auf einer Seite mittels eines Bolzens 22 
verbunden sind, der die bewegliche Backe 13 durch- 
dringt. 

Bei der Schraubanordnung 19 tragt ein Schraubele- 
ment 23 einen Knebei 24. Der Schaft des Schraubele- 
mentes 23 hat einen Gewindeabschnitt, der in den In- 
nengewindeabschnitt der Mutter 25 eingreift, die sich 
auf dem ersten Teil 16 befindet. Ein gewindefreier End- 
abschnitt des Schaftes des Schraubelementes 23 wird in 
einem Reaktionsstuck 26, das vom zweiten Teil 17 ge- 
tragen ist, mittels eines Kragens 27 am Ende des gewin- 
defreien Abschnittes gehaiten. 

Die Klemmeinrichtung ist weiterhin mit einem Hand- 
griff 28 von im wesentlichen U-formigem Querschnitt 
ausgefuhrt, der urn den Gelenkzapfen 18 verschwenk- 
bar ist. Eine Blattfeder 29 ist uber den Gelenkzapfen 18 
derart gebogen, daB ein Ende an einer der Lunetten 28 
und das andere Ende an der Innenseite des Hebels 28 
angreift. Die Feder 29 beaufschlagt den Hebel 28 bezug- 
Iich Fig. 1 im Uhrzeigersinn. Auf dem Schenkel 1 1 ist ein 
Schieber 30 verschiebbar. Der Schieber ist U-fdrmig 
ausgefuhrt mit einem Steg 31 und davon senkrecht aus- 
gehenden, parallel beabstandeten Flanschen 32. Der 
Steg 31 weist eine rechteckige Offnung auf, die komple- 
mentar zum Querschnitt des Rechteckumfanges des 
Schenkels 11 ist, wahrend die beiden Schenkel 32 des 
Schiebers 30 mit entsprechenden kreisfdrmigen Offnun- 
gen versehen sind. Zwischen den Schenkeln 32 verlauft 
ein Stift 33, der mit einer Kante des Schenkels 11 im 
Eingriff stehen kann. Ein Biigel 34 ist gelenkig zwischen 
dem Handgriff 28 und den kreisformigen Offnungen des 
Schiebers 30 vorgesehen. Die entsprechenden Oberfla- 
chen der Schenkel 32 sind derart ausgefuhrt, daB sie 
komplementar zu den Unterflachen der Platten 20 des 
ersten Teils 16 verlaufen. Eine Druckfeder 35 erstreckt 
sich vom Stift 33 zu einem Stift 36 des Handgriffs 28, urn 
den Schieber entgegengesetzt zum Uhrzeigersinn be- 



Fig. 5 eine perspektivische Explosionszeichnung des 40 zuglich Fig. 1 zu beaufschlagen. 



Gehauses der Klemmeinrichtung nach Fig. 3 und 

Fig. 6 die Griffbetatigung der Klemmeinrichtung 
nach Fig. 3. 

GemaB Fig. 1 besteht die Klemmeinrichtung aus ei- 
nem auf einem Schenkel 11 beweglichen Arm 10. Ein 
Ende des Schenkels 11 ist abgebogen und endseitig mit 
einer festen Backe 12 ausgefuhrt. Der bewegliche Arm 
tragt eine bewegliche Backe 13, die der festen Backe 12 
gegeniiberliegt. Eine Schraube 14 greift in das andere 



Bei der Benutzung wird die Klemmeinrichtung derart 
gehaiten, daB die feste Backe 12 lose an der Oberflache 
eines Werksttickes angreift. Der Handgriff 28 wird 
durch Bewegung in Richtung des Pfeiles A geschlossen. 
45 Wahrend der Anfangsbewegung des Handgriffs 28 fuhrt 
das Zusammenspiel des Bugels 34 und der Feder 35 zu 
einer geringen Verschwenkung des Schiebers 30 entge- 
gengesetzt dem Uhrzeigersinn, um am Schenkel 11 zur 
Anlage zu kommen. Wahrend des ubrigen Teils der Be- 



Ende des Schenkels 11 ein, um zu verhindern, daB der 50 wegung des Handgriffs 28 wird der bewegliche Arm 10 
Arm 10 unbeabsichtigt vom Schenkel 1 1 abgleitet. 

Wie Fig. 2 zeigt, ist der Schenkel 11 mit einem Paar 
Auskehlungen 15 ausgefuhrt, die zu einer festen und 
gleichzeitig leichten Konstruktion fuhren. 

Der bewegliche Arm weist ein erstes Teil 16 auf, das 55 
auf dem Schenkel 11 verschiebbar ist, sowie ein mittels 
des Gelenkzapfens 18 mit dem ersten Teil 16 ver- 
schwenkbar verbundenes zweites Teil 17, sowie ferner 
eine Schraubanordnung 19 zum Verschwenken des 
zweiten Teils 17 in Bezug auf das erste Teil 16. Das erste 60 
Teil 16 besteht aus einem Paar Platten, von denen eine 
mit 20 bezeichnet ist, und die auf gegenuberliegenden 
Seiten des Schenkels 11 liegen. Das erste Teil weist 
weiterhin ein Paar Lunetten 21 auf, wie in Fig. 1 erkenn- 
bar ist. Eine Feder 2ta an einer der Lunetten steht im 65 
Eingriff mit einer Kante des Schenkels 11. Die Feder 
bewirkt den festen Eingriff der Lunetten am Schenkel 
11, wahrend die bewegliche Backe 13 in Richtung auf die 



durch die Wirkung des Bugels 34 nach oben gedruckt 
und die Feder 35 dabei gestreckt. 

Wenn der Handgriff 28 sodann freigegeben wird, 
kehrt er in die in Fig. 1 dargestellte Lage unter der 
Einwirkung der Feder 29 zuruck. Bei dieser Ruckkehr 
zieht der Biigel 34 den Schlitten 30 auf dem Schenkel in 
Richtung auf den beweglichen Arm 10 nach oben. Wah- 
rend der Ruckkehrbewegung verhindert der Stift 33 den 
Angriff des Schlittens 30 am Schenkel 11. Somit kann 
der Handgriff 28 in der beschriebenen Weise wiederholt 
betatigt werden, bis die beiden Backen 12, 13 am Werk- 
stuck angreifen. 

Das Schraubelement 23 wird sodann betatigt, um das 
zweite Teil 17 im Uhrzeigersinn bezuglich des ersten 
Teils 16 zu verschwenken. Das Schraubelement 23 wird 
dabei solange verdreht, bis die Backen 12, 13 das Werk- 
stuck mit der gewunschten Klemmkraft spannen. 

Um die Klemmeinrichtung vom Werkstuck zu losen, 
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wird das Schraubelement 23 in entgegengesetzter Rich- 
tung gedreht, so daB die Klemmkraft aufgehoben wird. 
Der bewegliche Arm 10 kann dann nach unten entlang 
des Schenkels weg von der festen Backe 12 gedruckt 
werden. Wahrend einer derartigen Bewegung greifen 5 
die Unterseiten der Platten 20 an den entsprechend 
kompiementar gestalteten Oberseiten des Sehiebers 30 
an und gewahrleisten damit, daB der Schieber normal 
auf den Schenkel ausgerichtet ist, so daB er sich leicht 
zusammen mit dem beweglichen Arm 10 bewegen iaBt to 

Somit ergibt sich, daB der Handgriff 10, der Schieber 
30 und der Biigel 32 eine Betatigung der Klemmeinrich- 
tung mit nur einer Hand ermoglichen, wahrend die an- 
dere Hand zum Halten des Werkstuckes Frei bleibt. 

Die in Fig- 3 dargestellte Klemmeinrichtung sieht ei- 15 
nen Schenkel 100 mit einem festen Arm 101 und einer 
festen Backe 102 vor. Ein beweglicher Arm 103 ist auf 
dem Schenkel 100 verschieblich. Wie bei der Ausfiih- 
rungsform nach Fig. 1 ist der bewegliche Arm 103 mit 
einem Paar Liinetten 104 versehen, urn am Schenkel 100 20 
anzugreifen, sowie mit einer Feder 105, die die Liinetten 
im Eingriff mit dem Schenkel halt. 

Das vom Schenkel 110 entfernte Ende des Arms 103 
ist mit einer Gewindeoffnung versehen, die eine 
Schraubspindel 106 aufnimmt. Ein Ende der Schraub- 25 
spindei 106 ist als Handhabe 107 ausgeftihrt, wahrend 
am anderen Ende derselben die Backe 108 befestigt 1st. 

Ein Handgriff 109, der ahntich dem Handgriff 28 ge- 
maB Fig. 1 ist, ist am Arm 103 mittels eines Gelenkzap- 
fens 110 verschwenkbar. Eine Blattfeder 111 spannt den 30 
Handgriff 109 in Richtung des Uhrzeigersinnes. 

Ein Schieber 112 ist auf dem Schenkel 100 verschieb- 
lich. Wie Fig. 4 zeigt, ist der Schieber 112 U-fdrmig, 
wobei in seinem Steg 113 eine rechteckige Offnung 114 
besteht, die im Eingriff mit dem sich dadurch erstrecken- 35 
den Schenkel 100 steht, wahrend die einander gegen- 
uberliegenden Flanschen entsprechende kreisformige 
Offnungen 115 besitzen. Ein Bugel 116 ist gelenkig zwi- 
schen dem Handgriff 109 und den Offnungen 115 des 
Sehiebers 1 12 angeordnet 40 

Der Schieber 112 ist mit einem Gehause 117 ausge- 
fuhrt, welches ausfuhrlich in Fig. 5 dargestellt ist. Das 
Gehause besteht aus zwei identischen, jedoch einander 
entgegengesetzt gestalteten Formhaiften 118, von de- 
nen jede eine innere Aussparung 1 19 besitzt, urn ein Teil 45 
des Arms 103 aufzunehmen, welches sich gemaB Fig. 1 
auf dem Schenkel befindet Ein mittlerer Teil der Aus- 
nehmung nimmt den Schiitten 112 auf, wobei eine Schul- 
ter 120 zwischen der Aussparung 119 und einer tiefen 
Ausnehmung 121 besteht, die sich bis zum unteren Ende 50 
der Formhalfte zur Aufnahme des Schenkels erstreckt 
Die Halften sind mit Schrauben 122 in Offnungen 123 
der Formstucke verbunden. Weiterhin sind einander 
entsprechende fluchtende Offnungen in beiden Halften 
fur die Aufnahme eines den Arm 103 durchsetzenden 55 
Bolzens vorgesehen, urn den Arm an das Gehause anzu- 
schlieBen. Eine Druckfeder 124 liegt zwischen der 
Schulter 120 und der Unterseite des Stegs 113 des Sehie- 
bers und bewirkt eine Verspannung des Sehiebers ent- 
gegengesetzt dem Uhrzeigersinn bezuglich Fig. 3. Wie 60 
Fig. 3 entnommen werden kann, greifen die oberen 
Kanten des Sehiebers 112 an der Unterfiache des Arms 
103 an, wenn der Handgriff 109 in seiner Offenstellung 
steht 

Fur die Benutzung wird die Klemmeinrichtung derart 65 
positioniert, daB die feste Backe 102 leicht am Werk- 
stuck anliegt Der Handgriff 109 wird alsdann durch 
Bewegung in Pfeilrichtung A geschlossen. In ahnlicher 



Weise wie bereits unter Bezug auf Fig. 1 beschrieben, 
fuhrt dies zunachst dazu, daB sich der Schieber 112 
leicht verschwenkt, urn am Schenkel 100 zur Anlage zu 
gelangen, so daB der bewegliche Arm 103 in Richtung 
auf die feste Backe 102 bewegt wird. Bei dieser Auf- 
wartsbewegung des Arms 103 bewegt sieh das mit ihm 
verbundene Gehause 117 gemeinschaftlich mit dem 
Arm 103, so daB der Schieber effektiv auf den Boden der 
Ausnehmung 119 in jeder der Halften 118 verschoben 
wird, wahrend das Gehause relativ zur festen Backe 112 
gieitet 

Beim Losen des Handgriffs 109 fuhrt die Spannkraft 
der Feder 124 dazu, daB der Schieber 110 aus seinem 
Klemmeingriff mit dem Schenkel 100 gelangt, so daB 
sich der Schieber 110 nach oben in Richtung auf den 
Arm 103 bewegt. 

Der Handgriff 107 kann auf diese Weise wiederholt 
betatigt werden, bis beide Backen 102, 108 am Werk- 
stuck angreifen. Der Handgriff 107 wird dann ver- 
schwenkt, urn die gewunschte Klemmkraft aufzubrm- 
gen. Fig. 6 zeigt, wie das Gehause 117 und der Handgriff 
von der Hand einer Bedienungsperson gehalten werden, 
so daB die Handgriff steilung gebildet wird. 

Urn das Werkstuck freizugeben, wird der Handgriff 
107 in der entgegengesetzten Richtung verschwenkt 
Der bewegliche Arm 103 kann dann von der festen Bak- 
ke 102 weg nach unten gedruckt werden. Bei dieser 
Bewegung druckt der Arm 103 an die entsprechenden 
oberen Seiten der Schenkel des Sehiebers 112, so daB 
der bewegliche Arm, der Schieber und das Gehause 117 
sich nach unten bewegen, ohne am Schenkel 100 anzug- 
reifen. . 

Die Ausfiihrungsbeispiele nach den Fig. 1 bis 6 ge- 
statten es, sehr hohe Klemmkraf te auf das Werkstuck zu 
ubertragen. Sofern Kiemmkrafte dieses AusmaBes nicht 
erforderlich sind, kann man eine einfachere Anordnung 
wahlen. Beispielsweise kann unter Bezugnahme auf 
Fig. 3 die Backe 108 mit dem Arm 103 fest verbunden 
werden, und man kann eine Schraube verwenden, urn 
den Arm 103 an der Seite des Schenkels 100 angreifen 
zu lassen. Bei einer derartigen Anordnung wird der 
Handgriff 109 lediglich betatigt, bis die Backen 102, 106 
am Werkstuck angreifen, woraufhin dann die Schraube 
festgedreht wird, um an der Seite des Schenkels 100 
anzugreifen, wodurch der bewegliche Arm 103 in seiner 
Steilung gehalten wird. Man kann auch den beweglichen 
Arm 103 mit Passungssitz auf dem Schenkel 100 ausbil- 
den, so daB die Liinetten entbehrlich werden. 

Sowohl bei der Klemmeinrichtung nach Fig. 1 als 
auch bei derjenigen nach Fig. 3 kann der Schenkel mit 
einer festen Backe durch einen geraden Schenkel er- 
setzt werden, auf welchem zwei bewegliche Arme ange- 
ordnet sind, von denen jeder eine Backe tragt 

Bei einer von der Ausfuhrungsform nach Fig. 3 aus- 
gehenden Modifikation der Erfindung kann die Offnung 
114 in Langsrichtung leicht vergroBert sein, wahrend 
der Steg 113 des Sehiebers 112 in Nahe des Bugeis 116 
eine Schrauboffnung aufweist In diese Offnung greift 
eine Kopfschraube ein, deren Schaft und Kopf sich von 
der Unterseite des Steges 113 nach unten erstrecken, 
wobei der Kopf von auBerhalb des Gehauses 110 zu- 
ganglich ist. Der Schraubenschaft durchsetzt mit deutli- 
chem Spiel eine Offnung in einem Flansch eines gehar- 
teten und verguteten L-formigen Teiles, dessen einer 
Flansch senkrecht zum Schaft steht und gegen die Un- 
terseite des Schraubenkopfes mittels einer den Schrau- 
benschaft umgebenden Schraubenfeder gedruckt ist, die 
weiter auf die Unterseite des Steges 113 des genannten 
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Flansches wirkt. Der andere Flansch des L-formigen 
Teils driickt gegen die Seite des Schenkels, wobei dieser 
Flansch eine von seiner Verbindung mit dem anderen 
Flansch ausgehend abnehmende Dicke aufweist, so daB 
ein Keil gebildet wird, der in die leicht vergroBerte Off- 5 
nung 114 hineinragt. Durch Einstellung der Schraube 
bei der Herstellung der Klemmeinrichtung laBt sich die 
kritische Beziehung zwischen den Abmessungen der 
Offnung 114 und dem Schenkel 100 einstellen, wobei die 
Dicke des keilformigen Teils in der Offnung 114 als ein 10 
Teil des Schenkels wirkt und die Toleranz ausgleicht, die 
sich bei der Herstellung der erforderlichen Breite des 
Schenkels ergibt. Zusatzlich kann ein Benutzer dann, 
wenn irgendein Teil wahrend der Lebensdauer der 
Klemmeinrichtung fur den Eingriff des Schiebers am 15 
Schenkel schleiBt, die Schraube nachstellen, urn einen 
Ausgleich zu schaffen, wobei dann ein dickerer Ab- 
schnitt des Keils in die Offnung bewegt wird. Anstelle 
der Feder 124, die den Schenkel verschlieBt, laBt sich 
eine Feder nur auf der rechten Seite bei der Ausfuh- 20 
rungsform nach Fig. 3 oder bei der beschriebenen Mo- 
difikation nach Fig. 3 anwenden. Daruber hinaus kann 
man die beschriebene Einstellanordnung gleichfalls bei 
einer Klemmeinrichtung nach Fig. 1 vorsehen. Fur jede 
der Ausfuhrungsformen laBt sich bei einem Einsatz, der 25 
wie ein Teil des Schenkels wirkt, der auf der rechten 
Seite der Offnung vorgesehen ist, die Keileinstellung 
wahlen. 
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